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Calcolo DistanzaCalcolo Distanza
Velocità del suono = 343 meters al secondo (o 
0.0343 centimetri per microsecondo). 
Il tempo in uSec moltiplicato per 0.0343 dà la 
distanza in centimetri. 
Ricordare che il risultato deve essere diviso per 
2 perché la durata dell’impulso è il valore totale  
per la intera distanza tra andata e ritorno della 
onda sonora.
Distanza = durata * .0343/2
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